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JOSAM’ EG-Konformititserklarung

1 EG-Konformitatserklarung
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JOSAM: Systembeschreibung

2 Systembeschreibung
2.1 Einleitung

Das Homebase-System verwendet Bluetooth fiir die Ubertragung von Informationen zwischen Messgeré-
ten, dem Laserdistanzmessgerat und dem Computer.

2.2 Technische Daten

Funktion Messbereich Genauigkeit
Spur +25°* 10,25 mm/m*
Sturz -5...+10° 1£3* min
Nachlauf +20°

Spreizung +20°

Max. Lenkeinschlag 60°

* FUr jeden Messkopf.

Betriebszeit 12 h**
Aufladezeit 1 h
Laser Klasse 2

Technische Daten fiir Laser
Wellenlange: 670 nm
Impulsdauer: 136 us

Max. Ausgangsleistung: <190 nJ
Frequenz: 77 Hz

2.3 Vermessung einrichten

2.4 Sicherheitszeichen und -aufkleber

Jedes Gerat ist mit einer Seriennummer und einem CE-Priifzeichen versehen, die die Zulassung des Pro-
dukts bescheinigen.

6 Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B —de-DE



Systembeschreibung JOSAM’

= JOSAM

Prod. ID: JT31  O—G—®

Serial #: 00000
Prod. year: 201x C € mj;

EN-60825-1:2007
WAVELENGTH: 670 nm MAX OUTPUT ENERGY: <190 nJ
PULSE DURATION: 136 ps ~ FREQUENCY: 77 Hz

Vorsicht — Laser der Klasse 2.

Strahlung in gedffnetem Zustand. Blicken Sie nicht in den Lichtstrahl.

X

Bei den Batterien handelt es sich um Lithium-lonen-Batterien, die nicht umweltfreundlich sind. Entsorgen
Sie die Batterien entsprechend den ortlichen Vorschriften.

2.5 Beschreibung der Komponenten

2.5.1 I-track Il Komponenten

Messkopf

Der Messkopf ist ein batteriebetriebenes Gerat zur
Messung von Spur, Sturz, Nachlauf, KPI und maxi-
malen Einschlagwinkeln. Wenn der Messkopf auf
die Targets gerichtet ist, sendet er einen Laser-
strahl aus, der die reflektierenden Streifen auf der
Oberflache des Targets abtastet. Wenn der Laser-
strahl auf einen reflektierenden Streifen trifft, leuch-
tet dieser auf (fur das menschliche Auge nicht
sichtbar). Der Detektor im Messkopf erfasst den
Streifen und kann dann den Abstand und die Win-
kel ablesen. Daruber hinaus kann der Detektor an-
hand des Abstands zwischen den einzelnen
Streifen unterscheiden, welches Target gescannt
wird.

T 204 1 2501 — Rev B — de-DE Bedienerhandbuch 7



JOSAM®

Systembeschreibung

Reflektierende Messtafeln

Magnetische Radadapter
Der magnetische Radadapter ist sowohl in kurzer als auch in langer Ausfuhrung lieferbar. Er wird an den
Radmuttern befestigt und passt fir die folgenden Lochkreisdurchmesser:

Die reflektierenden Messtafelskalen bestehen aus
leuchtenden Streifen, die es den Lasern ermogli-
chen, Entfernung und Winkel zu erkennen. Jedes
Target ist fur seinen Zweck einzigartig. Es ist wich-
tig, dass das richtige Target an der richtigen Stelle
angebracht wird. Um ein hohes Maf} an Genauig-
keit bei der Messung zu gewabhrleisten, miissen
die Targets stets sauber gehalten werden.

Bolzen @ (mm)
10 335

10 285,75
8 275

6 245

10 225

6 205

Q.
}3;
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Systembeschreibung JOSAM’

Universeller Radadapter

Far 16-24" Felgen.

Selbstzentrierende Rahmen-Messlehren

Fir die Montage von reflektierenden Kalibriertafeln
bei Verwendung eines Anhangers. Die Rahmen-
Messlehre wird an einer Abschleppdse direkt am
Rahmen oder am Achsschenkelbolzen montiert.

g

Rahmen-Messlehrenverldangerungen links und rechts

Zur Verwendung an einem Anhanger. Die Messleh-
ren sind mit einer nummerierten Skala ausgestattet,
die sicherstellt, dass die reflektierenden Messta-
felskalen an beiden Enden der Messlehre an der
gleichen Stelle angebracht werden, sowie mit einer
Wasserwaage, um sicherzustellen, dass die Mess-
lehren korrekt nivelliert sind.

Bewegliche Targetskalen

Die beweglichen Targetskalen kénnen wahrend
der Messung entsprechend der gewiinschten Ent-
fernung verschoben werden. Die Skalen kénnen
fur Messungen unterschiedlicher Gré3en verwen-
det werden und lassen sich je nach Messung ein-
stellen. Der Abstand wird vor der Messung
eingestellt.

T 204 1 2501 — Rev B — de-DE Bedienerhandbuch 9
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Systembeschreibung

Mittellinien-Tool

Frontadapter

Rahmen-Referenztarget

Lenkradfeststeller

Das Mittellinien-Tool dient der Berechnung der Mit-
tellinie des Fahrgestells. Das Mittellinien-Tool be-
steht aus einem Wagen, einem

batteriebetriebenen Entfernungslaser zur Entfer-
nungsmessung und einer Referenzachse, auf der
das Messgerat montiert wird. Das Mittellinien-Tool
wird vom Bediener entlang des Fahrgestells gerollt,
um wahrend der Rahmenreferenzmessung Mes-
sungen an verschiedenen Punkten des Fahrge-
stells vorzunehmen.

Die Frontadapter werden an der Fahrzeugvorder-
seite angebracht, um die selbstzentrierenden Rah-
men-Messlehren oder die Targets fir die
Rahmenreferenz zu tragen. Es sind verschieden-
ste, fur die jeweiligen Fahrzeugmodelle angepass-
te Frontadapter erhaltlich.

Wird mit verschiedenen Frontadaptern an den An-
hangerkupplungen des Fahrzeugs montiert, um ei-
nen Bezugspunkt fur das Mittellinienwerkzeug zu
schaffen.

Dient der Arretierung des Lenkrads in der
Geradeausposition.

10 Bedienerhandbuch

T 204 12501 — Rev B —de-DE



Systembeschreibung

JOSAM®

Reibungsarme Platte

Anhéangerkupplungs-Arbeitsgerat

Sattelauflieger-Arbeitsgerat

Auffahrrampe JT753

Die reibungsarmen Platten werden verwendet, um
die Reibung zwischen Boden und Reifen bei der
Einstellung von Zusatzlenkung und Spur an der
Vorderachse zu eliminieren. Die Platten sind fir
ein Gewicht von jeweils bis zu sechs Tonnen
geeignet.

Vorrichtung zur Positionierung des ersten
Anhangerrahmens.

Vorrichtung zur Positionierung des Sattelauflieger-
Rahmens.

Die Auffahrrampe kann mit reibungsarmer Platte
AM268/AM245, Drehtisch JT295 und Holzplatte
12860 verwendet werden.

T 204 12501 — Rev B —de-DE
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JOSAM®

Systembeschreibung

ADAS Kalibrierstand (Doppelplatine)

ADAS Kalibrierstand (Einzelplatine)

Der Stand besteht aus zwei optischen Messtafeln,
die zur statischen Kalibrierung der Radar- und Ka-
merasensoren des Fahrzeugs dienen. Statische
Kalibrierung bedeutet, dass das Fahrzeug in der
Werkstatt stehend kalibriert wird, im Gegensatz zu
einer fahrenden (dynamischen) Kalibrierung.

Der Stand wird zusammen mit Messkopf verwen-
det, um die Targets in der richtigen Entfernung und
Hohe auszurichten und zu positionieren. Die Kali-
brierung erfolgt dann mit dem elektronischen Ser-
vicegerat und unter Heranziehung der Verfahren
des Fahrzeugherstellers.

Der Stand besteht aus einer optischen Messtafel,
die zur statischen Kalibrierung der Radar- und Ka-
merasensoren des Fahrzeugs dienen. Statische
Kalibrierung bedeutet, dass das Fahrzeug in der
Werkstatt stehend kalibriert wird, im Gegensatz zu
einer fahrenden (dynamischen) Kalibrierung.

Der Stand wird zusammen mit Messkopf verwen-
det, um die Targets in der richtigen Entfernung und
Hohe auszurichten und zu positionieren. Die Kali-
brierung erfolgt dann mit dem elektronischen Ser-
vicegerat und unter Heranziehung der Verfahren
des Fahrzeugherstellers.

12
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Systembeschreibung

JOSAM®

2.5.2

Geometrische Mittellinie

Messreferenzen

Mittellinie des Rahmens

seesYirseeeesesesesesesesswyghheaes

Definitionen der Radwinkel

Die geometrische Mittellinie eines Fahrzeugs ist
eine Bezugslinie, die durch die berechneten Mittel-
punkte der Vorderachse und der Hauptantriebs-
achse gezogen wird. Dies ist die Standardreferenz,
die in I-track |l bei der Messung von Radwinkeln
verwendet wird, ohne dass vor den Radwinkelmes-
sungen eine Referenzmessung des Rahmens
erfolgt.

Die Rahmenmittellinie ist eine durch die Mitte des
Fahrzeugrahmens oder Fahrgestells gezogene Be-
zugslinie. Im Falle von I-Track Il wird die Rahmen-
mittellinie mit Hilfe des Mittellinien-Tools wahrend
einer Rahmenreferenzmessung oder mit Hilfe von
am Fahrzeug angebrachten Targetskalen vorne
und hinten ermittelt.

Erlauterungen zu den in diesem Handbuch verwendeten Radwinkeldefinitionen finden Sie im Homebase 4

Handbuch (T 194).

T 204 12501 — Rev B —de-DE
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JOSAM:® Software-Einstellungen

3 Software-Einstellungen

In diesem Handbuch werden nur die Abschnitte beschrieben, die das I-track-1l-Plug-in betreffen. Die allge-
meinen Einstellungen finden Sie im Homebase 4 Handbuch (T 194).

Klicken Sie auf [Settings] (Einstellungen), um die Programmeinrichtung auf-
zurufen. Bevor Sie das System das ersten Mal benutzen, ist es erforderlich,
dass Sie das Einstellungsmenu aufrufen, um die Programmeinstellungen zu
konfigurieren. Diese Einstellungen werden dann im Programm gespeichert.

14 Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B —de-DE



Software-Einstellungen JOSAM’

3.1 Kommunikation
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Auf der linken Seite des Bildschirms werden alle verfligbaren Gerate angezeigt, die verwendet werden
kénnen.

QS

Search for units

Wenn keine verfigbaren Gerate angezeigt werden, stellen Sie sicher, dass die Gerate, die Sie verwenden
mdchten, eingeschaltet sind, driicken Sie dann [Search fiir units] (Nach Geraten suchen) und warten Sie,
bis die Gerate in der Liste der verfligbaren Gerate erscheinen (in manchen Fallen kann es notwendig sein,
diesen Vorgang zu wiederholen).

Wenn lhre Gerate angezeigt werden, wahlen Sie die gewlinschten Gerate aus, indem Sie sie einmal an-
klicken. Das Gerat wird dann auf die rechte Seite des Bildschirms verschoben, und das Programm ver-
sucht, eine Verbindung zu ihm herzustellen.

Eine erfolgreiche Verbindung wird durch einen Wechsel zur Farbe Blau angezeigt

Die Software speichert Ihre Auswahl und versucht beim nachsten Start automatisch, eine Verbindung zu
denselben Geraten herzustellen.

T 204 1 2501 — Rev B — de-DE Bedienerhandbuch 15



JOSAM®

Software-Einstellungen

3.2 Gerate

Die Registerkarte Gerate wird verwendet, um der Software mitzuteilen, welche Ausristung Sie in lhrer
Werkstatt haben. Die Software nutzt diese Informationen, um zu entscheiden, welche Funktionen aktiviert
werden sollen.

A 4

Feststehende, bodenmon-
tierte Targetskalen

Bewegliche Targetskalen

Am Fahrzeug montierte
Targetskalen

%)

Mittellinien-Tool

Tool fiir Gelenkbus

ADAS Kalibrierstand
(Doppelplatine)

16
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Software-Einstellungen

JOSAM®

Anhéangerstange

[ R R

PERTED i3

ADAS Kalibrierstand
(Einzelplatine)

Justierbarer Radadapter

Sattelauflieger-Arbeitsgerat

dert wurde.

d 0

Anhéangerkupplungs-
Arbeitsgerat

Denken Sie daran, diese Einstellungen zu aktualisieren, wenn lhre Werkstattausristung geén-

T 204 12501 — Rev B —de-DE
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JOSAM: Software-Einstellungen

3.3 Workflow

Maximalen Lenkeinschlag vermessen:

Kreuzen Sie dieses Kontrollkastchen an, wenn der Messfluss aller Radwinkel die Messung des maximalen
Radeinschlags einschlielRen soll. Diese Messung ist bei der Vermessung von Lastkraftwagen fakultativ.
Dieses Kastchen ist standardmaflig angekreuzt.

Doppelt gelenkte Achsen mit Spiel vermessen:
Kreuzen Sie dieses Kontrollkastchen fiir die Vermessung von doppelt gelenkten Achsen mit Spiel an. Die-
ses Verfahren nimmt mehr Zeit in Anspruch, aber das Ergebnis ist genauer.

Das Programm verwendet standardmaRig die Rechtslenkung:
Kreuzen Sie dieses Kontrollkastchen an, wenn standardmafig die Rechtslenkung verwendet werden soll.

Messart Lenkgetriebe
Zur Auswahl, wie die Software den Lenkgetriebe-Wert berechnet.

» Einseitig bedeutet, dass der Wert des Lenkgehauses gleich der Spur auf der Seite ist, auf der das
Lenkgehause angebracht ist.

» Doppelseitig bedeutet, dass der Wert des Lenkgetriebes eine Kombination aus linker und rechter Spur
sein wird. (Unabhangig davon, wo sich das Lenkgetriebe befindet)

Checkliste vor jedem neuen Auftrag anzeigen:
Kreuzen Sie dieses Kontrollkdstchen an, um eine Checkliste mit Erinnerungshinweisen fur jedes Mal, wenn
ein Auftrag erstellt wird, anzuzeigen.

Bevor Sie mit dem Auftrag fortfahren:

Bitte auf Spiel tberprifen

Auf Unebenheiten im Boden Uberprifen

Die Fahrhohe Uberprifen

Die Restprofiltiefe ( RTD - Rest Tread Depth) tberprifen
Die ReifengréRRe tberprifen (gleiche GrolRe, Marke, Type)
Reifendruck tberprifen

Sicherstellen, dass Ihre Achsmessgerate geeicht sind

18 Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B —de-DE



Arbeitsauftrag erstellen JOSAVI

4 Arbeitsauftrag erstellen

Um das Menu fur neue Auftrage aufzurufen, klicken Sie auf [New order] (Neuer Auftrag)

Die Liste der Plugins kann je nach Installation variieren.

o o

&

Wahlen Sie [Wheel alignment] S (Achsvermessung).

T 204 1 2501 — Rev B — de-DE Bedienerhandbuch 19



JOSAMMF Arbeitsauftrag erstellen

Wahlen Sie aus dem oberen MenU einen Fahrzeugtyp (LKW, Anhanger, Sattelauflieger, Bus, Gelenkbus
oder Lastzug). Klicken Sie auf die gewiinschte Fahrzeugdefinition.

Wenn die gewiinschte Definition nicht vorhanden ist, kann eine neue Definition durch Klicken auf [New]

(Neu) erstellt werden.

Genauere Anweisungen finden Sie in der Bedienungsanleitung der Homebase 4, Kapitel Definitionen.
Klicken Sie zum Fortfahren auf [Next] (Weiter).

Klicken Sie auf [Back] (Zurtick), um zum Fenster der Fahrzeugauswahl zuriickzukehren.

Wenn die gewiinschte Reifengréfe nicht vorhanden ist, kann eine neue Definition durch Klicken auf [New]

(Neu) erstellt werden

20 Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B —de-DE



Arbeitsauftrag erstellen JOSAVI

Wahlen Sie eine Radgrofie und einen Raddurchmesser. Die Auswahl der RadgrofRRe informiert die Software
dariber, wie weit das Fahrzeug in der Rollsequenz gerollt werden muss.

Klicken Sie auf [Next] (Weiter), um mit den ausgewahlten Abmessungen fortzufahren. Fortsetzung Seite

-+

21. New

Driicken Sie [Back] (Zurtick), um zum Fenster der Definitionsauswahl zurtickzukehren.

Neue ReifengroRe erstellen

Geben Sie die Reifenbezeichnung (Reifencode) und den Raddurchmesser ein. Klicken Sie auf [Save]

. m
(Speichern) save

T 204 1 2501 — Rev B — de-DE Bedienerhandbuch 21



JOSAMMF Arbeitsauftrag erstellen

Dricken Sie [Back] (Zurtick), um zum Fenster fir die Auswahl der Radgréfl3e zuriickzukehren.

Geben Sie die VIN (Vehicle Identification Number) oder das Fahrzeugkennzeichen ein. Es kann auch eine
bereits verwendete VIN aus der Liste ausgewahlt werden.

Geben Sie Kunde und Mitarbeiter ein oder wahlen Sie sie aus. Fligen Sie bei Bedarf Kommentare hinzu.

Klicken Sie auf [Save and start measure] (Speichern und Messung starten) zum Zugriff auf Plugin und

MeSsungSStar‘t_ Save & Start Measure

Dricken Sie [Back] (Zurtick), um zum Fenster der Definitionsauswahl zurtickzukehren.

22 Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B —de-DE



Messvorbereitungen

JOSAM®

5 Messvorbereitungen

5.1 Vorbereitung fur Radadapter

Magnet-Radadapter

Der Magnet-Adapter ist mit zwei integrierten Was-
serwaagen ausgestattet, um festzustellen, ob sich
das Rad wahrend der Messung um 180° gedreht
hat. Wenn sich die Wasserwaage unter dem Halter
nach oben gedreht hat, hat sich das Rad um 180°
gedreht.

Montieren Sie an jedem Rad des Fahrzeugs einen
Radadapter. Vergewissern Sie sich, dass die Rad-
adapter richtig und fest angebracht sind. Drehen
Sie den Wasserwaagenhalter so, dass die Blase
waagerecht ausgerichtet ist, und stellen Sie ihn
dann fest.

Der Radadapter kann nun fur Messungen verwen-
det werden.

5.2

Universeller (,,klassischer“) Radadapter

Bei Verwendung von klassischen JOSAM i-track Il
Radadaptern ist darauf zu achten, dass jeder Rad-
adapter mit dem Hauptknauf nach oben montiert
wird.

In der Werkstatt montierte Targetskalen

Positionieren Sie sie an der richtigen Stelle:
* (A)Links vorn

* (B) Links hinten

* (C) Rechts vorn

* (D) Rechts hinten

Bei anderen Fahrzeugtypen als (Sattel-)Anhan-
gern ist darauf zu achten, dass die Vorderseite des
Fahrzeugs auf die vorderen Skalen ausgerichtet ist.

T 204 12501 — Rev B —de-DE
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JOSAM: Messvorbereitungen

5.3 Am Fahrzeug montierte Targetskalen

Montieren Sie die selbstzentrierenden Rahmen-Messlehren, ihre Verldngerungen und die Skalen an der
Vorder- und an der Ruckseite des Fahrzeugs.

Verwenden Sie fur Anhanger die Spezialklemme fiir Zugésen oder Anhangerkupplungsklemme.

=

Far beide - Anhanger und Sattelauflieger - kann der Anhéngerstange verwendet werden.

24 Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B — de-DE



Messvorbereitungen JOSAM’

Windiges Umfeld
Befestigen Sie die Stabilisatorhalterung an den Aufhangern. Sichern Sie die Aufhanger am Fahrwerkrah-
men. Dadurch werden Schwankungen und Vibrationen vermieden.

Einstellung der selbstzentrierenden Rahmen-Messlehren

Verwenden Sie die Einstellvorrichtung an den selbstzentrierenden Rahmen-Messlehren, um die Verlange-
rungen waagerecht zu stellen. Prifen Sie die Wasserwaage an der Messlehrenverlangerung.

Platzieren Sie die Rahmen-Messlehren-Aufhanger symmetrisch auf der Rahmen-Messlehre.

Anpassen der Targetskalen

Positionieren Sie die Targetskala und den Messkopf so, dass sie sich mittig gegeniberstehen. Achten Sie
auf die numerischen Markierungen an den Verlangerungen und notieren Sie den an der Innenkante der
Targetskala angezeigten Wert. Der Messwert sollte im montierten Zustand bei allen Skalen gleich sein.

Stellen Sie die Hohe der Targetskala so ein, dass sich ihr Mittelpunkt auf exakt der Héhe der Unterkante
des Messkopfes befindet. Positionieren Sie die anderen Targetskalen auf der gleichen H6he und mit dem
gleichen Ablesewert wie die erste Targetskala.

Somit sind die vorbereitenden Arbeiten erledigt.

e Verandern Sie die Position der selbstzentrierenden Rahmen-Messlehren nicht, wahrend der
] Messvorgang lauft. Die Genauigkeit des Systems hangt von der Position der Achse in Bezug auf
die Targetskalen ab.
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6 Einrichtung der beweglichen Targetskalen

Montieren Sie vor der Vermessung die vorderen und hinteren Targetpaare entsprechend der nachstehen-
den Abbildung:

Die Schienen dienen der Aufbewahrung der Targetskalen auf der Wand.

* Uberpriifen Sie regelmaRig die Kalibrierung der tragbaren Arbeitsbucht. Siehe dazu die Anwei-
] sungen in der Installationsanleitung T 157.

Positionieren Sie die Targets vor Beginn der Vermessung wie eine Box so nah wie moglich an der
Rahmenmittellinie.

Verfahren fiir die Einrichtung der Arbeitsbucht

1. | Montieren Sie alle Radadapter auf dem Fahrzeug.

2. | Installieren Sie die Messkopfe auf der Hinterachse.

3. | Klicken Sie auf [Setup] (Einrichtung) im Hauptfenster von I-Track.
Setup
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4, -—
Klicken Sie auf [Center Mobile Scales] (bewegliche Skalen zentrieren) i
5.
Positionieren Sie die vorderen Targets direkt an der vorderen Stol3stange, zentriert in Bezug auf
die der Mittellinie des Fahrzeugs.
6.
Positionieren Sie die hinteren Targets mindestens 2 m (~6 FuB) hinter der hintersten Achse des
Fahrzeugs und mittig zur Rahmenmittellinie. Installieren Sie die Messkopfe auf der hintersten
Achse.
7. | Klicken Sie auf [Next] (Weiter)
Next
8 Die Software prift, ob die Abstande zu den hinteren Targets innerhalb der vorgegebenen Grenzen
" | liegen.
9 Klicken Sie in der Software auf [Next] (Weiter), wenn alle Werte griin ange- @
* | zeigt werden. =
10.

Nivellieren Sie die hinteren Targetskalen mit dem Einstellknopf.
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11.

Verschieben Sie die vorderen Targets entsprechend den in der Software angezeigten Abstanden.

12. | Klicken Sie auf [Next] (Weiter)

13.

Nivellieren Sie die vorderen Targetskalen mit dem Einstellknopf.

14. | Starten Sie die Vermessung.

A

[S—ps

e o

d o

Wichtige Hinweise

Gefahr: Verandern Sie die Position der Targetskalen nicht, wahrend der Messvorgang
lauft. Wurden die Skalen versehentlich verschoben, starten Sie den Vorgang erneut.

Gefahrdung: Starten Sie den Vorgang neu
Gefahrenvermeidung: Verandern Sie die Position der Targetskalen nicht, wahrend der Messvor-
gang lauft.

Wichtig! Die beweglichen Targets dirfen nicht mit dem Mittellinien-Tool verwendet werden.

Wichtig! Die beweglichen Targets durfen nicht mit der optionalen Anhéngerstange verwendet
werden.

Weitere Hinweise zur Montage und Kalibrierung der beweglichen Targetskalen finden Sie in der
separaten Montageanleitung T 157.
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7  Inbetriebnahme des Systems

Klicken Sie zum Starten des Systems vor der Messung im Start-
fenster auf [Settings] (Einstellungen).

Measuring Head 1

o
U
U

S

y/
g
/4
g
W

/
4

Search for units 90000 90001

40013

Measuring Head 2

N

db
v’
40119

W

)
.\(//

Centre line tool

L

JT712-00000

Klicken Sie auf [Communication] (Kommunikation) im Einstellungsfenster.

Schalten Sie beide Messkdpfe und den optionalen Laser des Mittellinien-Tools ein.

Eine gruine LED beginnt zu leuchten, um anzuzeigen, dass die Systeme aktiviert sind.
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7.1 Messkopf und Entfernungslaser anschlieRen

Siehe 3.1 "Kommunikation", Seite 15.

@ @ O
TN

(O)3

Die Bluetooth-LED am Gerat leuchtet dauerhaft blau, um anzuzeigen, dass die Verbindung hergestellt ist.
Die Software zeigt nun an, dass die Gerate verbunden sind.

&3
Findet die Software die Gerate nicht, klicken Sie auf [Search fiir units] (Gerate suchen)

Uberpriifen Sie regelmaRig die Kalibrierung der Messkdpfe, siehe ,Softwareeinstellungen® auf
Seite 12.

d o

Uberpriifen Sie regelmaRig die Kalibrierung der Arbeitsbucht, siehe Anweisungen in der
Installationsanleitung.

d 0

Uberpriifen Sie die (ibrigen Gerate regelmaRig auf Schaden und Spiel, die die Genauigkeit der
Messungen beeintrachtigen kénnen.

e o
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8 Felgenschlagkompensation

Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags, siehe 4 ,Arbeitsauftrag erstellen®, Seite 19.

Zum Aufrufen der Felgenschlagkompensation muss der “Justierbare Radadapter” in der Gerateeinstellung
markiert sein, siehe 3.2 Gerate, Seite 16

Zum Starten der Felgenschlagkompensation klicken Sie auf [Runout] (Felgenschlagkompensation) in

o

.. -
dem Menu unten. Runout

Befolgen Sie die diese Schritte, um die Felgenschlagkompensation durchzufiihren:

1. | Achse aufgebockt.

2. | Installieren Sie die Messkopfe auf den Radadaptern.

Drehen Sie das Rad so herum, dass der Radklammerarm genau nach vorne zeigt (weilser Knopf
auf dem Bild). Driicken Sie auf dem Messgerat [OK].
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Drehen Sie das Rad um 180 Grad so herum, dass der Radklammerarm genau in die entgegenge-
setzte Richtung zeigt (weilRer Knopf auf dem Bild).
Driicken Sie auf dem Messgerat [OK].

Justieren Sie den weillen Radklammernknopf waagerecht, bis der Messwert im Bereich von 0,2
mm/m liegt.
Driicken Sie [OK].

Drehen Sie das Rad um 90 Grad, so dass der gegeniiberliegende Radklammerarm genau nach
vorne zeigt (schwarzer Knopf auf dem Bild).
Driicken Sie auf dem Messgerat [OK].
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7.
Drehen Sie das Rad um 180 Grad so herum, dass der gegeniberliegende Radklammerarm genau
in die entgegengesetzte Richtung zeigt (schwarzer Knopf auf dem Bild).
Driicken Sie auf dem Messgerat [OK].

8.

Justieren Sie den schwarzen Radklammernknopf waagerecht, bis der Messwert im Bereich von
0,2 mm/m liegt.

Driicken Sie [OK].

9 Drehen Sie das Rad zur Uberpriifung der Felgenschlagkompensation um 90 Grad, so dass der ge-
" | genliberliegende Radklammerarm genau zurlick zeigt (weilter Knopf auf dem Bild).

10.

Dricken Sie auf dem Messgerat [OK].
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1.

Ubersteigt der Wert 0,02 muss der Felgenschlagkompensationsvorgang wiederholt werden. An-
dernfalls ist die Felgenschlagkompensation abgeschlossen.

12. | Driicken Sie auf dem Messgerat [OK], um die Felgenschlagkompensation erneut durchzufiihren.
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9 Vermessen eines LKW oder Busses

Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags, siehe 4 ,Arbeitsauftrag erstellen®, Seite 19.

9.1 Spur und Sturz vermessen

Es kdnnen bis zu zwei Bediener mit zwei Messgeraten, einem auf jeder Seite, gleichzeitig messen. Es gibt
keinen bestimmten Messablauf, aul3er dass alle Rader gemaf den Anweisungen in der Software gemes-
sen werden mussen.

Im Rahmen des Messverfahrens von I-track Il werden alle Achsen vor der Einstellung gemessen.

1. | Montieren Sie an jedem Rad einen Radadapter.

2. | Sichern Sie das Lenkrad in der Geradeausposition.

Montieren Sie die Messkdpfe entsprechend den Anweisungen der Software. Driicken Sie auf ei-
nem Messkopf auf einer beliebigen Seite des Fahrzeugs auf OK .

4. | Die grine LED leuchtet auf, um anzuzeigen, dass eine Messung registriert wurde.

Die Software zeigt an, welches Rad als nachstes zu messen ist. Bewegen Sie den Messkopf ent-
sprechend und driicken Sie dann auf dem Messkopf auf OK. Wiederholen Sie diesen Vorgang fiir
jedes einzelne Rad.

i

Verwenden Sie das Messgerat nicht zum Drehen des Rades!

Nachdem alle Rader gemessen wurden, wird der Bediener angewiesen,
das Fahrzeug zu rollen.
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JOSAM’ Vermessen eines LKW oder Busses

Wahrend des Rollens wird auf dem Bildschirm die Rolldistanz angezeigt. Die Software zeigt immer
die Richtung an, in die sich das Fahrzeug physisch bewegt.

Sobald die gewtlinschte Distanz erreicht ist, zeigt die Software ein Stoppschild an.

Dricken Sie auf einem Messkopf auf einer beliebigen Seite auf OK . Dadurch wird der Software

9. | mitgeteilt, dass der Rollvorgang abgeschlossen ist, und gleichzeitig wird eine zweite Messung an
diesem Rad vorgenommen.

10.

Montieren Sie alle tGbrigen Rader entsprechend den Anweisungen der Software.

° Fir Fahrzeuge mit unterschiedlichen ReifengréRen: Wahlen Sie die gangigste Reifen-
] groéRe fur Ihr Fahrzeug. Heben Sie dann die Achsen mit den abweichenden Reifengro-
Ren an und drehen Sie die Rader um 180°.

Nach Abschluss der Messung werden die folgenden Optionen angezeigt:
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Measure

Measure turn
angles

d 0

—

Measure
twinsteer

(0 ﬁ

%
ADAS/System

safety calibration

Alle Fahrzeugwerte:
Zur Ansicht Alle Fahrzeugwerte wechseln

Measure (Vermessen):
Alle Achsen vermessen.

Measure turn angles (Einschlagwinkel messen):

(nur sichtbar, wenn eine Lenkachse ausgewabhlt ist). Siehe Kapitel: 14 "Nachlauf,
KPI (Spreizung), TOOT (Spurdifferenzwinkel) und max. Radeinschlag vermessen",
Seite 71.

Es wird dringend empfohlen, vor der Messung der Einschlagwinkel die horizontalen Radwinkel
(Vorspur/Sturz/ Schragstand) einzustellen. Andernfalls besteht die Gefahr, dass das Fahrzeug
wahrend des Anhebens bewegt wurde und sich die horizontalen Winkel verandert haben.

Measure twinsteer (Doppelt gelenkte Achsen vermessen):
(nur sichtbar, wenn weitere lenkbare Achsen ausgewahlt sind). Siehe Kapitel: 15
"Zusatzlenkachsen (Twinsteer) vermessen", Seite 76.

ADAS/Safety system calibration (Kalibrierung des ADAS/
Sicherheitssystems):

(nur sichtbar, wenn eine komplette aktuelle Messung durchgefiihrt wurde; erscheint
daher nicht bei zuvor gemessenen Auftragen.) Siehe Kapitel: 17 "Kalibrierung des
ADAS/Sicherheitssystems (FLS & LPOS)", Seite 83.

Adjust (Einstellen):
Siehe Kapitel: 16 ,Doppelt gelenkte Achsen justieren®, Seite 80, 14.2 ,Max. Len-
keinschlag justieren®, Seite 73.

Einrichtung:
I-track Il spezifischen Einstellungen, Kalibrierungen und Positionierung der beweg-
lichen Skalen durchfiihren.

9.2 Spur und Sturz mit dem Mittellinien-Tool
vermessen

e Die Messung der Rahmenreferenz fur die Rahmenmittellinie muss entsprechend den Kundenan-
] forderungen durchgefiihrt werden.

Befestigen Sie einen Messkopf auf der inneren Nut der Achse auf dem Mittellinien-Tool.

Klicken Sie im Startfenster entweder auf [New Order] (Neuer Auftrag), wenn Sie einen neuen Auftrag star-

ten.

Siehe 4 ,Arbeitsauftrag erstellen®, Seite 19
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oder klicken Sie auf Navigator und [Continue on this order] (Mit diesem Auftrag fortfahren), um mit dem

aktuellen Auftrag fortzufahren. [SEiERGEREES

Das Plugin-Fenster fur I-track Il wird eingeblendet.

Klicken Sie auf [Wheel alignment] (Achsvermessung)

Die Software wechselt zum Vermessungshauptfenster zurlck.

i

Glanzende oder reflektierende Oberflachen kénnen das Lasergerat storen. Stellen Sie sicher,
dass solche Oberflachen vor Beginn der Messung abgedeckt werden.

Die angeschlossenen Gerate werden angezeigt. Die Anzahl der Balken zeigt den
Batteriestand an.

Zeigt an, dass das Mittellinien-Tool (falls vorausgewahlt) angeschlossen ist.

A

Zeigt an, dass die Geréate nicht angeschlossen sind.

Einrichtung

Zugang zum Hauptmeni und zum Kalibrier- und Demomodus. Aktivieren Sie das
Kontrollkastchen ,Demo*, um die Software im Demo-Modus auszufiihren. Dafir
werden keine Messkopfe bendtigt.

Measure
(Messen) Startet den Messvorgang.
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Klicken Sie auf [Measure] (Messen), um den Messmodus aufzurufen. Ist
1. | das Mittellinien-Tool im Einrichtung-Meni aktiviert, startet die Software au- !0
tomatisch die Messung der Rahmenmittellinie. Measue
2.
Positionieren Sie das Mittellinien-Tool auf der linken Vorderseite. Vergewissern Sie sich, dass der
Laser auf die richtige Position auf dem Fahrgestell (auf das Referenztarget auf dem Rahmen) aus-
gerichtet ist. Wenn keine Rahmenreferenzziele verwendet werden kdnnen, kann ein Zielpunkt am
Radkasten verwendet werden.
]' Stellen Sie sicher dass der Entfernungslaser auf eine ebene Flache gerichtet ist.
3 Dricken Sie auf dem Messkopf auf OK.
| Wenn die LEDs griin leuchten, wurde eine Messung durchgefiihrt.
4,
Rollen Sie das Mittellinien-Tool auf die Rickseite des Fahrgestells.
5 Driicken Sie auf dem Messkopf auf OK.
| Wenn die LEDs griin leuchten, wurde eine Messung durchgefiihrt.
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6.
Rollen Sie das Mittellinien-Tool auf die rechte Seite des Fahrzeugs. Stellen Sie sicher, dass der La-
ser auf eine ahnliche Position wie auf der linken Seite des Fahrgestells gerichtet ist.
7 Dricken Sie auf dem Messkopf auf OK. Wenn die LEDs griin leuchten, wurde eine Messung
* | durchgefihrt.
8.
Rollen Sie das Mittellinien-Tool auf die Vorderseite.
Stellen Sie sicher, dass der Laser auf eine dhnliche Position wie auf der linken Seite des Fahrge-
stells gerichtet ist.
9 Dricken Sie auf dem Messkopf auf OK.
* | Wenn die LEDs griin leuchten, wurde eine Messung durchgefiihrt.
10. | Alle Messungen fir die Rahmenreferenz sind abgeschlossen.

Die Software fahrt nun mit der Messung von Spur und Sturz fort.
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9.3 Spur und Sturz einstellen

Im Modus fiir die Spur- und Sturzeinstellung werden die Werte wahrend der Messung in Echtzeit angezeigt.
Die Einstellung von Spur und Sturz kann erst nach der Messung erfolgen. Stellen Sie sicher, dass die
Messgerate auf der Achse installiert sind, die eingestellt werden soll.

Wahlen Sie im Hauptfenster die Achse aus, die Sie einstellen mochten, und klicken Sie auf [Adjust] (Ein-

5/9
stellen)

Positionieren Sie unter allen gelenkten Achsen reibungsarme Platten.

Wenn Spezifikationen verwendet werden:
* Gruner Text bedeutet, dass die Werte innerhalb der voreingestellten Toleranzen liegen.
* Roter Text bedeutet, dass sie nicht innerhalb der vorgegebenen Toleranzen liegen.

Der Anzeigebalken zeigt den Messwert 1.0 +05 +20
im Verhaltnis zu den Grenzwerten ain.

N

Die blauen Pfeile zeigen den aktuellen Wert wahrend der Einstellung an. Der blaue Pfeil bewegt sich ent-
lang des Balkens, wahrend die Einstellung vorgenommen wird. Der Bediener kann den aktuellen Wert im
Vergleich zu den eingestellten Toleranzen sehen.

Werden mehr als zwei starre Achsen gemessen, kann eine Parallelitdtsansicht gewahlt werden.
Beim Klicken auf [Adjust 3D] (3D einstellen) erscheint eine 3D-Darstellung der Achse mit Werten in Echt-

zeit ITEED
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Stellen Sie sicher, dass samtliche Schrauben und Muttern fest angezogen sind, bevor Sie [Leave und Sa-

ve] (Verlassen und Speichern) driicken EEEEEEETS

Das Ergebnis wird angezeigt.

i

Wir empfehlen, das gesamte Fahrzeug nach der Einstellung erneut zu vermessen.
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10 Vermessen eines Anhangers
10.1 Einrichtung

Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags, siehe 4 ,Arbeitsauftrag erstellen®, Seite 19.

Wahlen Sie das Skalen-Einrichtung firr die anstehende Vermessung aus.

° Prifen Sie sorgféltig die Einstellungsmaoglichkeiten fur jedes neue Fahrzeug.

1

Kontrollkdstchen ,,Skalen sind auf dem Fahrzeug montiert*:

Siehe 11.2 ,Auf dem Fahrzeug eingebaute Messtafeln vermessen®, Seite 57

Kontrollkdstchen ,,Anhdngerkupplungs-Arbeitsgerat verwenden*

Siehe 10.4 ,Mit Anhangerkupplungs-Arbeitsgerat vermessen®, Seite 51
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Kontrollkdstchen ,,Anhdangerstange benutzen”:

Siehe 11.3 ,Mit Anhangerstange vermessen®, Seite 59

Kontrollkdstchen ,,Skalen sind umgekehrt*:

Wird verwendet, wenn das Fahrzeug rickwarts in die Arbeitsbucht gefahren wird, so dass die Vorderseite
des Fahrzeugs auf die hinteren Targets gerichtet ist. Alle Achsen werden gleichzeitig gemessen.

Um mit der Vermessung fortfahren zu kénnen, muss mindestens ein Kontrollkadstchen abgehakt

] sein.
[ (

Dricken Sie [Measure]EZEEI0E (Messen), um die Messsequenz aufzurufen.
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10.2 Mit auf dem Fahrzeug eingebaute Messtafeln
vermessen

Die auf dem Fahrzeug eingebaute Messtafeln miissen diese Vermessung durchflihren kénnen

Bringen Sie die Referenztargets am Fahrzeug an. Vergewissern Sie sich, dass die vorhandenen Skalen in
der Werkstattbucht verdeckt wurden. Alle Achsen werden einzeln gemessen.

1. | Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags.

Wahlen Sie die zu vermessene Achse aus.

3. | Dicken Sie dann [Measure] (Vermessen) g('

Measure

Wenn Sie dieses Symbol sehen, bedeutet dies, dass Sie entweder nicht tiber die
richtigen Gerate verfigen, um das ausgewahlte Fahrzeug zu vermessen, oder
dass Sie vergessen haben, der Software mitzuteilen, welche Gerate Sie in lhrer
Werkstatt haben. Gehen Sie auf die Einstellungen zurlick und prufen Sie [Laser
System -> Equipment] (Laser-System -> Gerate) Taf.
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4.
Teilen Sie der Software mit, dass Sie die am Fahrzeug montierte Targetska-
len verwenden mdchten. @
Dricken Sie dann auf [Next] (Weiter) o
5.

Platzieren Sie ein Messgerat auf beiden Radern der Achse und driicken Sie
die Taste [OK] auf einem der Messgerate, um die ersten Messungen
vorzunehmen.

Drehen Sie alle Rader an der Achsen eine halbe Umdrehung herum. (180
Grad)

Dies kann auch dadurch erreicht werden, dass man den Anhanger nach
vorne oder hinten zieht, bis sich die Rader um 180 Grad gedreht haben.
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6. | Dricken Sie auf die Taste [OK] auf einem Messkopf, um die zweiten Messungen vorzunehmen.

Die Software zeigt die Ergebnisse flir Spur-, Sturz-, Schragstands- und Parallelitatsmessungen an.

10.3 Mit Anhangerstange vermessen

- —
N

Sie brauchen die Anhangerstange, um diese Vermessung durchfiihren kdnnen

1. | Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags.

2. | Drucken Sie [Measure] (Vermessen) !C

Measure

Wenn Sie dieses Symbol sehen, bedeutet dies, dass Sie entweder nicht Uber die
richtigen Gerate verfligen, um das ausgewahlte Fahrzeug zu vermessen, oder
dass Sie vergessen haben, der Software mitzuteilen, welche Gerate Sie in lhrer
Werkstatt haben. Gehen Sie auf die Einstellungen zurtick und prifen Sie [Laser
System -> Equipment] (Laser-System -> Gerate) Taf.
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Teilen Sie der Software mit, dass Sie die Anhangerstange verwenden

mochten. @

Dricken Sie dann auf [Next] (Weiter) o

4. | Montieren Sie an jedem Rad der zu vermessenden Achsen.

5 Montieren und nivellieren Sie das Anhangerstangengerat zwischen den Rahmenschienen so nah
* | wie mdglich vorne am Anhanger.

i)
=

Positionieren Sie beide Messkdpfe auf der Anhangerstange. Positionieren Sie die Anhangerstange
auf zwei Stiutzen direkt unter der Anhanger-Zugose. Nivellieren Sie die Anhangerstange mit Hilfe
der Wasserwaage. Schalten Sie den Laser ein und richten Sie ihn auf die Mitte der Zugdse.
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Driicken Sie dann OK auf den Messkdpfen, um die Nivellierung der Anhangerstange zu beginnen.
Stellen Sie den Anhangerbalken nivelliert, was durch die griinen Ziffern angezeigt wird, unter Be-
folgung der Anweisungen auf dem Bildschirm ein. Wenn Sie fertig sind, bewegen Sie die Anhan-
gerstange seitwarts, so dass der Laser genau in die Mitte der Zugdse. Driicken Sie dann OK oder
driicken Sie die Taste auf einem der beiden Messkopfe.

Stellen Sie sicher, dass das Gerat mittig zwischen den Rahmenschienen platziert ist.

° Sichern Sie den Dolly auf einem Vollanhanger mit der Dollysicherung, indem Sie diese
] zwischen dem Dolly und dem Anhangerchassis anbringen. Ziehen Sie sie so fest, dass
sich der Dolly in Bezug auf das Fahrgestell nicht bewegen kann.

Beginnen Sie den Vorgang, indem Sie ein Messgerat auf das Anhangerstangengerat setzen und
die Taste auf dem Messgeréat driicken, um die erste Messung durchzufiihren.

Wenn die Software die Vermessungen registriert hat, bewegt der Benutzer den Messkopf zur er-
sten Achse, die auf dieselbe Weise gemessen wird. Samtliche Rader, einschlielllich des Anhan-
gerstangengerats, missen nach den Anweisungen in der Software vermessen werden.

Nachdem die Rader vermessen wurden, wird der Bediener angewiesen, die
Rader um 180° zu drehen. Dies kann durch Anheben der Achse und Dre-
hen der Rader um 180° erreicht werden.
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9. | Fuhren Sie eine zweite Messung durch und halten Sie dabei die Anweisungen der Software ein.

10.

Die Software zeigt die Ergebnisse fur Spur-, Sturz-, Schragstands- und Parallelitdtsmessungen an.

o Stellen Sie sicher, dass die Dollysicherung dabei vom Anhanger entfernt wird

10.4 Mit Anhangerkupplungs-Arbeitsgerat vermessen

Sie brauchen das Anhangerkupplungsgerat, um diese Vermessung durchfiihren kénnen

1. | Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags.

2. | Driicken Sie [Measure] (Vermessen) !C

Measure

Wenn Sie dieses Symbol sehen, bedeutet dies, dass Sie entweder nicht tiber die
richtigen Geréate verfligen, um das ausgewahlte Fahrzeug zu vermessen, oder
dass Sie vergessen haben, der Software mitzuteilen, welche Gerate Sie in lhrer
Werkstatt haben. Gehen Sie auf die Einstellungen zurlick und prufen Sie [Laser
System -> Equipment] (Laser-System -> Geréate) Taf.
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Teilen Sie der Software mit, dass Sie die Anhangerkupplungs-Arbeitsgerat
verwenden mdchten. @

Dricken Sie dann auf [Next] (Weiter) =

Montieren Sie an jedem Rad des Fahrzeugs einen Radadapter.

Montieren Sie das Anhangerkupplungs-Arbeitsgerat des Anhangers.

Im nachsten Fenster erscheint eine Erinnerung zum Anbringen/Verriegeln des Bolzens. Klicken
Sie auf [OK], sobald Sie dies gepruft haben.
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Beginnen Sie den Vorgang, indem Sie ein Messgerat auf das Anhangerkupplungs-Arbeitsgerat
setzen und die Taste auf dem Messgerat driicken, um die erste Messung durchzufiihren.

Wenn die Software die Vermessungen registriert hat, bewegt der Benutzer den Messkopf zur er-
sten Achse, die auf dieselbe Weise gemessen wird. Sdmtliche Rader, einschliel3lich des Anhanger-
kupplungs-Arbeitsgerats, missen nach den Anweisungen in der Software vermessen werden.

Nachdem samtliche Rader vermessen wurden, wird der Bediener angewie-
sen, die Rader um 180° zu drehen. Dies kann dadurch erreicht werden,
dass man den Anhanger nach vorne oder hinten zieht, bis das Stoppzei-
chen erscheint.

8. | Fuhren Sie eine zweite Messung durch und halten Sie dabei die Anweisungen der Software ein.

Die Software zeigt die Ergebnisse fur Spur-, Sturz-, Schragstands- und Parallelitdtsmessungen an.
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11 Vermessen eines Sattelaufliegers
11.1 Einrichtung

Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags, siehe 4 ,Arbeitsauftrag erstellen®, Seite 19.

Montieren Sie an jedem Rad des Fahrzeugs einen Radadapter. Vergewissern Sie sich, dass alle Radadap-
ter nivelliert sind.

Wahlen Sie das Skalen-Einrichtung fir die anstehende Vermessung aus.

Kontrollkdstchen ,,Skalen sind auf dem Fahrzeug montiert*:

Siehe 11.2 ,Auf dem Fahrzeug eingebaute Messtafeln vermessen®, Seite 57

Kontrollkdstchen ,,Sattelauflieger-Arbeitsgerét benutzen®:

Siehe 11.4 ,Mit Sattelauflieger-Arbeitsgerat vermessen®, Seite 61
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Kontrollkdstchen ,,Sattelauflieger-Arbeitsgerat benutzen“:

Siehe 11.4 ,Mit Sattelauflieger-Arbeitsgerat vermessen®, Seite 61

Kontrollkdstchen ,,Sattelauflieger-Arbeitsgerat benutzen“ und ,,Skalen sind umgekehrt*:

Wird verwendet, wenn das Fahrzeug rickwarts in die Arbeitsbucht gefahren wird, so dass die Vorderseite
des Fahrzeugs auf die hinteren Targets gerichtet ist. Alle Achsen werden gleichzeitig gemessen.
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Kontrollkdstchen ,,Anhdangerstange benutzen“:

Siehe 11.3 ,Mit Anhangerstange vermessen®, Seite 59

Kontrollkdstchen,, Anhdngerstange benutzen“ und ,,Skalen sind umgekehrt*:

Wird verwendet, wenn das Fahrzeug rickwarts in die Arbeitsbucht gefahren wird, so dass die Vorderseite
des Fahrzeugs auf die hinteren Targets gerichtet ist. Alle Achsen werden gleichzeitig gemessen.

Um mit der Vermessung fortfahren zu kénnen, muss mindestens ein Kontrollkédstchen abgehakt

[ ]
] sein.

[ (

Dricken Sie [Measure]EZEI0E (Messen), um die Messsequenz aufzurufen.

Bei Einsatz der Option ,Anhangerstange verwenden® mussen Sie die Anhangerstange nivellieren. Wenn
Sie ,Skalen sind auf dem Fahrzeug montiert* wahlen, fahrt die Software direkt mit der Messsequenz fort.
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11.2 Mit auf dem Fahrzeug eingebaute Messtafeln
vermessen

Die auf dem Fahrzeug eingebaute Messtafeln miissen diese Vermessung durchfiihren kénnen

1. | Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags.

2. | Drucken Sie [Measure] (Vermessen) !0

Measure

Wenn Sie dieses Symbol sehen, bedeutet dies, dass Sie entweder nicht tUber die
richtigen Gerate verfigen, um das ausgewahlte Fahrzeug zu vermessen, oder
dass Sie vergessen haben, der Software mitzuteilen, welche Gerate Sie in lhrer
Werkstatt haben. Gehen Sie auf die Einstellungen zurtick und prifen Sie [Laser
System -> Equipment] (Laser-System -> Gerate) Taf.

3.
Teilen Sie der Software mit, dass Sie die am Fahrzeug montierte Targetska-
len verwenden moéchten. @
Driicken Sie dann auf [Next] (Weiter) =
4 Bringen Sie die Referenztargets am Fahrzeug an. Stellen Sie sicher, dass die zuséatzlichen Targe-

tskalen in der Werkstattbucht verdeckt wurden.

5. | Montieren Sie an jedem Rad des Fahrzeugs einen Radadapter.
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Beginnen Sie den Vorgang, indem Sie ein Messgerat auf die Hinterachse des Sattelaufliegers set-
zen und die Taste auf dem Messgerat dricken, um die erste Messung durchzuflhren.

Wenn die Software die Vermessungen registriert hat, bewegt der Benutzer den Messkopf zur er-
sten Achse, die auf dieselbe Weise gemessen wird. Samtliche Rader miissen nach den Anweisun-
gen in der Software vermessen werden.

Nachdem die Rader vermessen wurden, wird der Bediener angewiesen, die
Rader um 180° zu drehen. Dies kann dadurch erreicht werden, dass man
den Anhanger nach vorne oder hinten zieht, bis das Stoppzeichen erscheint.

Fihren Sie eine zweite Messung durch und halten Sie dabei die Anweisungen der Software ein.

Die Software zeigt die Ergebnisse fur Spur-, Sturz-, Schragstands- und Parallelitdtsmessungen an.
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11.3 Mit Anhangerstange vermessen

V.

- —
AN

Sie brauchen die Anhangerstange, um diese Vermessung durchfiihren kdnnen

1. | Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags.

2. | Drucken Sie [Measure] (Vermessen) !C

Measure

Wenn Sie dieses Symbol sehen, bedeutet dies, dass Sie entweder nicht tUber die
richtigen Gerate verfigen, um das ausgewahlte Fahrzeug zu vermessen, oder
dass Sie vergessen haben, der Software mitzuteilen, welche Gerate Sie in lhrer
Werkstatt haben. Gehen Sie auf die Einstellungen zurlick und priifen Sie [Laser
System -> Equipment] (Laser-System -> Gerate) Taf.

Teilen Sie der Software mit, dass Sie die Anhangerstange verwenden

mochten. @

Driicken Sie dann auf [Next] (Weiter) =

4. | Montieren Sie an jedem Rad des Fahrzeugs einen Radadapter.

5 Montieren und nivellieren Sie das Anhangerstangengerat zwischen den Rahmenschienen so nah
" | wie mdglich vorne am Sattelauflieger.
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Positionieren Sie beide Messkdpfe auf der Anhangerstange. Positionieren Sie die Anhangerstange
auf zwei Stitzen direkt unter dem Achsschenkelbolzen. Nivellieren Sie den Sattelauflieger mit Hilfe
der Wasserwaage. Schalten Sie den Laser ein und richten Sie ihn auf die Mitte des Sattelzapfens.

Driicken Sie dann OK auf den Messkopfen, um die Nivellierung der Anhangerstange zu beginnen.
Stellen Sie den Anhangerbalken nivelliert, was durch die griinen Ziffern angezeigt wird, unter Be-
folgung der Anweisungen auf dem Display ein. Wenn Sie fertig sind, bewegen Sie die Anhanger-
stange seitwarts, so dass der Laser genau in die Mitte des Achsschenkelbolzens zeigt. Driicken
Sie dann OK oder dricken Sie die Taste auf einem der beiden Messkdpfe.

Stellen Sie sicher, dass das Gerat mittig zwischen den Rahmenschienen platziert ist.

Beginnen Sie den Vorgang, indem Sie ein Messgerat auf das Anhangerstangengerat setzen und
die Taste auf dem Messgerat driicken, um die erste Messung durchzufthren.

Wenn die Software die Vermessungen registriert hat, bewegt der Benutzer den Messkopf zur er-
sten Achse, die auf dieselbe Weise gemessen wird. Samtliche Rader, einschlielllich des Anhan-
gerstangengerats, missen nach den Anweisungen in der Software vermessen werden.

Nachdem die Rader vermessen wurden, wird der Bediener angewiesen, die
Rader um 180° zu drehen. Dies kann durch Anheben der Achse und Dre-
hen der Rader um 180° erreicht werden.
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JOSAM®

8. | Fuhren Sie eine zweite Messung durch und halten Sie dabei die Anweisungen der Software ein.

Die Software zeigt die Ergebnisse fur Spur-, Sturz-, Schragstands- und Parallelitdtsmessungen an.

11.4 Vermessen mit Sattelauflieger-Arbeitsgerat

Sie brauchen das Sattelauflieger-Arbeitsgerat, um diese Vermessung durchfiihren kénnen

1. | Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags.

2. | Driicken Sie [Measure] (Vermessen)

[

Measure

Wenn Sie dieses Symbol sehen, bedeutet dies, dass Sie entweder nicht tiber die
richtigen Gerate verfigen, um das ausgewahlte Fahrzeug zu vermessen, oder
dass Sie vergessen haben, der Software mitzuteilen, welche Gerate Sie in lhrer
Werkstatt haben. Gehen Sie auf die Einstellungen zurlick und prufen Sie [Laser
System -> Equipment] (Laser-System -> Gerate) Taf.
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3.
Teilen Sie der Software mit, dass Sie das Sattelauflieger-Arbeitsgerat ver-
wenden méchten. @
Dricken Sie dann auf [Next] (Weiter) =
4. | Montieren Sie an jedem Rad des Fahrzeugs einen Radadapter.
5 Montieren und nivellieren Sie das Sattelauflieger-Arbeitsgerat zwischen den Rahmenschienen so

nah wie moéglich vorne am Anhanger.

Stellen Sie sicher, dass das Gerat mittig zwischen den Rahmenschienen platziert ist.

6.

Beginnen Sie den Vorgang, indem Sie die Messgerate auf das Sattelauflieger-Arbeitsgerat setzen
und die Taste auf jedem Messgerat driicken, um die erste Messung durchzufihren.
Wenn die Software die Vermessungen registriert hat, bewegt der Benutzer den Messkopf zur er-
sten Achse, die auf dieselbe Weise gemessen wird. Sdmtliche Rader, einschliellich des Sattelauf-
lieger-Arbeitsgerates, miissen nach den Anweisungen in der Software vermessen werden.
Nachdem die Rader vermessen wurden, wird der Bediener angewiesen, die
Réader um 180° zu drehen. Dies kann dadurch erreicht werden, dass man
den Anhanger nach vorne oder hinten zieht, bis das Stoppzeichen erscheint.
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7. | Fuhren Sie eine zweite Messung durch und halten Sie dabei die Anweisungen der Software ein.

Die Software zeigt die Ergebnisse fur Spur-, Sturz-, Schragstands- und Parallelitdtsmessungen an.
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12 Eine Fahrzeugkombination messen

Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags, siehe 4 ,Arbeitsauftrag erstellen®, Seite 19.

12.1 Vorbedingungen

S

Vor der Einstellung werden alle Achsen gleichzeitig ge-
messen. Montieren Sie an jedem Rad der beiden Fahr-
zeuge einen Radadapter. Vergewissern Sie sich, dass
alle Radadapter nivelliert sind. Sichern Sie das Lenk-
rad in der Geradeausposition.
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12.2 Vermessen

Setzen Sie den Messkopf auf den Radadapter an der Hinterachse.

Dricken Sie die Taste auf dem Messkopf, um die Messungen fur Spur, Sturz und Radposition fur
das betreffende Rad zu starten. Wenn die Software die Daten registriert hat, bewegt die Benutzer-
oberflache den Messkopf zur vorderen Achse, die auf dieselbe Weise gemessen werden kann.

Es gibt keinen bestimmten Messablauf, auRer dass alle Rader gemaf den Anweisungen in der
Software gemessen werden missen.

Nachdem alle R&der gemessen wurden, wird der Bediener angewiesen,
alle Rader um 180° zu rollen. Rollen Sie das Rad um 180°.

i

Verwenden Sie das Messgerat nicht zum Drehen des Rades!

Fir Fahrzeuge mit unterschiedlichen ReifengroRen: Wahlen Sie
die gangigste ReifengréRe fiir Ihr Fahrzeug. Heben Sie dann die
Achsen mit den abweichenden ReifengréRen an und drehen Sie
die Rader um 180°.

N
pd

Die Software zeigt ein Stoppschild an, wenn das Fahrzeug die erforderliche
Strecke zurlickgerollt ist.
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Fuhren Sie beginnend mit der Vorderachse eine zweite Messung von Spur, Sturz und Radstellung
durch. Nach der Rollmessung hat die Software Spur, Sturz, Parallelitat und Lenkgetriebeposition
gemessen.

° Bei der Messung einer Fahrzeugkombination werden die Werte fiir den Sattelauflieger
] nur fur Spur, Sturz und Parallelitat angezeigt. Fir den Sattelauflieger wird kein Schrag-

stand gezeigt werden. Dies liegt daran, dass der Wert des Schragstands fiir den verbun-
denen Sattelauflieger nicht genau berechnet werden kann, wahrend fir die
Zugmaschine alle horizontalen Winkel dargestellt werden.

Um den Sattelauflieger richtig zu vermessen und einzustellen, wird dringend empfohlen,
ihn von der Zugmaschine zu trennen und ihn mit selbstzentrierenden Rahmen-Messleh-
ren, die vorne und hinten aufgehangt sind, oder mit der Anhangerstange zu vermessen.
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12.3 Vermessen mit Sattelauflieger-Arbeitsgerat

Sie brauchen das Sattelauflieger-Arbeitsgerat, um diese Vermessung durchfiihren kénnen

Bringen Sie die Referenztargets am Fahrzeug an. Vergewissern Sie sich, dass die vorhandenen Skalen in
der Werkstattbucht verdeckt wurden. Alle Achsen werden einzeln gemessen.

1. | Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags.

2. | Montieren Sie an jedem Rad des Fahrzeugs einen Radadapter.

Montieren und nivellieren Sie das Sattelauflieger-Arbeitsgerat zwischen den Rahmenschienen so
3. | nah wie mdglich vorne an der Fahrzeugkombination. Stellen Sie sicher, dass das Geréat mittig zwi-
schen den Rahmenschienen platziert ist.

4. | Drucken Sie [Measure] (Vermessen) 1('

Measure

Wenn Sie dieses Symbol sehen, bedeutet dies, dass Sie entweder nicht Uber die
richtigen Geréate verfigen, um das ausgewahlte Fahrzeug zu vermessen, oder
dass Sie vergessen haben, der Software mitzuteilen, welche Gerate Sie in lhrer
Werkstatt haben. Gehen Sie auf die Einstellungen zurtick und prifen Sie [Laser
System -> Equipment] (Laser-System -> Geréate) Taf.

Teilen Sie der Software mit, dass Sie das Sattelauflieger-Arbeitsgerat ver-
wenden mdchten.

Driicken Sie dann auf [Next] (Weiter)

T 204 1 2501 — Rev B — de-DE Bedienerhandbuch 67



JOSAM Eine Fahrzeugkombination messen

Beginnen Sie den Vorgang, indem Sie ein Messgerat auf das Sattelauflieger-Arbeitsgerat setzen
und die Taste auf dem Messgerat driicken, um die erste Messung durchzufiihren.

Wenn die Software die Vermessungen registriert hat, bewegt der Benutzer den Messkopf zur er-
sten Achse, die auf dieselbe Weise gemessen wird. Samtliche Rader, einschliellich des Sattelauf-
lieger-Arbeitsgerates, missen nach den Anweisungen in der Software vermessen werden.

Nachdem die Rader vermessen wurden, wird der Bediener angewiesen, die
Réader um 180° zu drehen. Dies kann dadurch erreicht werden, dass man
die Fahrzeugkombination nach vorne oder hinten zieht, bis das Stoppzei-
chen erscheint.

7. | Fuhren Sie eine zweite Messung durch und halten Sie dabei die Anweisungen der Software ein.

Die Software zeigt die Ergebnisse fur Spur-, Sturz-, Schragstands- und Parallelitdtsmessungen an.

68 Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B —de-DE



Vermessen eines Gelenkbusses JOSAM°

13 Vermessen eines Gelenkbusses

Beginnen Sie mit dem Anlegen eines neuen Auftrags, siehe 4 ,Arbeitsauftrag erstellen®, Seite 19.

Im Rahmen des Messverfahrens von I-track Il werden alle Achsen vor der Einstellung gleichzeitig gemes-
sen. Bringen Sie an jedem Rad des Fahrzeugs einen Radadapter an und stellen Sie sicher, dass sie nivel-
liert sind. Sichern Sie das Lenkrad in der Geradeausposition.

Ist die Option des Mittellinien-Tools aktiviert, wechselt das System zu Abschnitt ,,9.2 Spur und Sturz mit
dem Mittellinien-Tool vermessen®, Seite 37.

Wenn das Mittellinien-Tool im Einrichtung nicht ausgewahlt ist, wird der Messvorgang mit der Messung mit
dem Gelenkbusgestell fortgesetzt.

Positionieren Sie den Stand im vorderen Teil des Busses, direkt vor dem ,Faltenbalg®. Achten Sie
darauf, dass der Stander die Karosserie des Busses berlhrt. Driicken Sie [OK]

Positionieren Sie den Stand im hinteren Teil des Busses, direkt hinter dem ,Faltenbalg®. Achten
Sie darauf, dass der Stéander die Karosserie des Busses berlhrt. Driicken Sie [OK]
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Dann platzieren Sie den Stander im hinteren Teil des Busses, direkt hinter dem ,Faltenbalg®. Ach-
ten Sie darauf, dass der Stander die Karosserie des Busses bertihrt. Driicken Sie auf [OK].

4. | Montieren Sie den Messkopf entsprechend den Anweisungen der Software auf den Radadapter.

Driicken Sie auf [OK], um die Messungen flir Spur, Sturz und Radposition fir das betreffende Rad
5. | zu starten. Wiederholen Sie den Vorgang an den Radern auf beiden Seiten der Achse, eines nach
dem anderen.

Nachdem alle Rader gemessen wurden, wird der Bediener angewiesen,
alle Rader um 180° zu rollen. Wahrend des Rollens wird auf dem Bildschirm
die zum Rollen bendétigte Distanz angezeigt. Die Software zeigt immer die
Richtung an, in die sich das Fahrzeug physisch bewegt.

6.
]0 Verwenden Sie das Messgerat nicht zum Drehen des Rades!
7.
Wiederholen Sie den Vorgang von vorne nach hinten.
8 Nach dem Rollvorgang mussen alle Rader erneut gemessen werden, indem der Messkopf ent-
" | sprechend den Anweisungen der Software bewegt wird.
9 Nach der zweiten Messung hat die Software Spur, Sturz, Schragstand, Parallelitat und Lenkgetrie-

beposition gemessen.
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14 Nachlauf, KPI (Spreizung), TOOT
(Spurdifferenzwinkel) und max.
Radeinschlag vermessen

Dieser Modus dient der Messung der Einschlagwinkel an einer Lenkachse. Bei der Messung des maxima-
len Einschlagwinkels werden standardmaRig die Sturzwerte herangezogen.

A,

Gefahr: Bremsen Sie die Rader der zu vermessenden Achse ab.

Gefahrdung: Vermessung wird nicht korrekt sein

Gefahrenvermeidung: Bremsen Sie die Rader der zu vermessenden Achse ab.

14.1 Messschritte fur alle einschlagbezogenen Winkel

1. | Klicken Sie auf [Measure turn angles] (Einschlagwinkel messen): Meeﬁ‘m
angles

Stellen Sie sicher, dass die Lenkachse mithilfe zweier Wagenheber leicht Gber den Boden angeho-
ben und waagerecht ausgerichtet ist. Verwenden Sie die Wasserwaage (A).

3. | Uberpriifen Sie die Wasserwaage (B) am Radadapter, um sicherzustellen, dass er nivelliert ist.

4. | Installieren Sie die Messkopfe auf den Radadaptern.

Bringen Sie das Lenkrad in der Geradeausposition. Bremsen Sie die Vorderrader!

6. | Die Software wird automatisch fortfahren.
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Drehen Sie die Rader vorsichtig um 20° nach links oder bis die Zahlen griin angezeigt werden.

8. | Warten Sie bis I-track Il fortfahrt.

Drehen Sie die Rader vorsichtig bis zum Anschlag nach links.

10. | Warten Sie, bis das Quadrat zu leuchten beginnt.

11.

Drehen Sie die Rader vorsichtig um 20° nach rechts.

12. | Warten Sie bis I-track Il fortfahrt.

13.

Drehen Sie die Rader vorsichtig bis zum Anschlag nach rechts.
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14. | Warten Sie, bis das grtine Quadrat zu leuchten beginnt.

15. | Bringen Sie das Lenkrad in der Geradeausposition.

14.2 Max. Radeinschlag einstellen

Im Modus fiir die max. Radschlageinstellung werden die Werte wahrend der Messung unverzégert ange-
zeigt. Die Einstellung des maximalen Radeinschlags erfolgt nach den Messungen von Spur, Sturz und max.

Radeinschlag.

Bremsen Sie die Rader.

5 Stellen Sie sicher, dass die Lenkachse mit zwei Wagenhebern leicht aufgebockt ist, und achten Sie
" | darauf, dass sie waagerecht ausgerichtet ist.

3. | Stellen Sie sicher, dass die Messkdpfe auf den Radadaptern montiert sind.

Beachten Sie, dass alle Einschlagwinkel gemessen werden missen, bevor C
die Justierung erfolgen kann. °/

Klicken Sie auf [Adjust] (Einstellen). —
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Klicken Sie im Hauptfenster auf [Adjust max turn] (Max. Radeinschlag “"
einstellen).

djust Max Tuin

6. | Im Fenster fur die max. Radeinschlageinstellung werden Echtzeitwerte angezeigt.

Drehen Sie das Lenkrad nach links und dricken Sie [Next] (Weiter), wenn @
Sie mit der Einstellung fertig sind.
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8.
Drehen Sie das Lenkrad nach rechts und driicken Sie [Leave und Save]
(Verlassen und Speichern), wenn Sie mit der Einstellung fertig sind. Lmsm
9.
Wenn das Ergebnisfenster angezeigt wird, werden die Ergebnisse gespeichert. Siehe die mit roten
Kreisen markierten Werte.
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15 Zusatzlenkachsen (Twinsteer) vermessen

Das Menu der Zusatzlenkachsen dient zur Messung der Parallelitat zweier Lenkachsen. In der Software
sind zwei Verfahren implementiert, wobei eines den Spieltest vorsieht, das andere nicht. Um das Verfahren
zu andern, siehe 3 ,Software-Einstellungen®, Seite 14

Auf den folgenden Seiten werden die Verfahren fir die Linkshandlenkung beschrieben.

15.1 Verfahren fur die Vermessung ohne Spiel

Flhren Sie eine Spur- und Sturzvermessung an allen Achsen durch.
Zum Vermessungsverfahren siehe 9.3 ,Spur und Sturz justieren®, Seite 42

Heben Sie beide Achsen an und legen Sie reibungsarme Platten unter die Rader. Stellen Sie si-

2 cher, dass sich die Rader nicht drehen.
Wahlen Sie die Achse, die Sie mit der ersten Lenkachse ausrichten
3. | mdchten. =
Klicken Sie auf [Measure Twinsteer] (Zusatzlenkung vermessen) —
4.

Installieren Sie die Messkopfe an beiden Lenkachsen wie auf dem Bildschirm angezeigt.

5. | Dricken Sie auf [Next] (Weiter) in der Software.
Next

Drehen Sie das Lenkrad, bis die Position A griin angezeigt wird.

7. | Driicken Sie auf [Next] (Weiter), um das Ergebnis zu speichern. @
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15.2 Verfahren zur Vermessung von doppelt gelenkten
Achsen mit Spiel

Fihren Sie eine Spur- und Sturzvermessung an allen Achsen durch.
Zum Vermessungsverfahren siehe 9.3 ,Spur und Sturz justieren®, Seite 42.

Heben Sie beide Achsen an und legen Sie reibungsarme Platten unter die Rader. Stellen Sie si-

2 cher, dass sich die Rader nicht drehen.
Wahlen Sie die Achse, die Sie mit der ersten Lenkachse ausrichten =
3. mochten. xlie:sst:ree"
Klicken Sie auf [Measure Twinsteer] (Zusatzlenkung vermessen)
4.

Installieren Sie die Messkdpfe an beiden Lenkachsen wie auf dem Bildschirm angezeigt.

5. | Dricken Sie auf [Next] (Weiter) in der Software.

6. | Zentrieren Sie das Lenkrad, so dass sich die Markierung innerhalb des griinen Bereichs befindet.

Drehen Sie das Rad vorsichtig hinaus in den griinen Bereich (mindestens -100 mm/m).
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8.

Drehen Sie das Rad vorsichtig zuriick in den griinen Bereich (zwischen -25 und -35 mm/m).
9.

Zentrieren Sie das Lenkrad, so dass sich die Markierung innerhalb des grinen Bereichs befindet.
10.

Drehen Sie das Rad vorsichtig hinaus in den griinen Bereich (mindestens +100 mm/m).

78

Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B —de-DE



Zusatzlenkachsen (Twinsteer) vermessen JOSAM’

11.

Zentrieren Sie das Lenkrad, so dass sich die Markierung innerhalb des griinen Bereichs befindet.

12. | Jetzt ist die Messung abgeschlossen. Die Werte werden automatisch gespeichert.
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16 Zusatzlenkachsen (Twinsteer) einstellen

Im Modus der Zusatzlenkachsenjustierung werden die Spurwerte wahrend der Einstellung der Zusatzlenk-
achsen gleichzeitig angezeigt. Wahlen Sie die einzustellende gelenkte Achse aus der Achsenliste auf der
linken Seite.

Klicken Sie auf [Adjust] (Einstellen).

Beachten Sie, dass alle Einschlagwinkel gemessen werden miissen, bevor 2’
die Justierung erfolgen kann. —

Klicken Sie auf [Einstellung doppelt gelenkter Achsen]. E

Adjust twin steer

16.1 Einstellung doppelt gelenkter Achsen ohne Spiel

Um die Zusatzlenkung (Twinsteer) ohne Spiel einzustellen, ist wie fir die Vermessung ohne Spiel vorzuge-
hen, siehe 15.1 ,Verfahren fur die Vermessung ohne Spiel“, Seite 76
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16.2 Einstellung von doppelt gelenkten Achsen mit
Spiel

Installieren Sie die Messkdpfe an beiden Lenkachsen wie auf dem Bildschirm angezeigt.

2. | Klicken Sie auf [Next] (Weiter)
Next

Drehen Sie das Lenkrad auf den auf dem Bildschirm angezeigten Wert (dieser hdngt vom gemes-
senen Wert der Zusatzlenkung ab).

Zentrieren Sie das Lenkrad leicht, so dass sich die Markierung innerhalb des griinen Bereichs
befindet.

T 204 1 2501 — Rev B — de-DE Bedienerhandbuch 81



JOSAM’ Zusatzlenkachsen (Twinsteer) einstellen

Das System zeigt nun die aktuellen Werte an. Driicken Sie [Next] (Weiter), @
um zu beenden und den Zusatzlenkungswert zu speichern.

Twinstser valuss

Die Werte werden auf dem Bildschirm angezeigt.
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17 Kalibrierung des ADAS/Sicherheitssystems

ADAS - Advanced Drivers Assistance systems = Fahrerassistenzsystem

e

Gefahr: Vor der ADAS-Kalibrierung muss eine Achsvermessung erfolgt sein. Bewegen
Sie das Fahrzeug nach Abschluss der Achsvermessung nicht mehr.

Gefahrdung: Achsvermessung Vermessung wird nicht korrekt sein

Gefahrenvermeidung: Bewegen Sie das Fahrzeug nach Abschluss der Achsvermessung nicht
mehr.

Gefahr: Bodenhindernisse, unebener Boden und Windb6en konnen das Kalibriergestell
instabil machen. Seien Sie vorsichtig, wenn Sie das Kalibriergestell in der Ndhe einer
Werkstattgrube benutzen.

Gefahrdung: Das Hindernis kann umkippen und Schaden oder Verletzungen verursachen

Gefahrenvermeidung: Seien Sie vorsichtig, wenn Sie das Kalibriergestell in der Nahe einer
Werkstattgrube benutzen.
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17.1 Vermessung bei Doppelplatine Kalibrierstand

Klicken Sie im Hauptfenster von I-Track auf [Adas/Safety system calibra- (€
tion] (Kalibrierung des ADAS/Sicherheitssystems) o il
2.
Wahlen Sie [FLS/LPOS] kalibrieren und driicken Sie [Next] (Weiter) @
Next
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3.
Wahlen Sie das Fahrzeugmodell und driicken Sie [OK].
° Vergewissern Sie sich, dass die Stangen vollstandig ausgefahren
] sind, sodass sie auf die Anschlagringe treffen. Wenn die Mes- OK .
sung nicht korrekt durchgefiihrt wird, sind die Messwerte falsch.
4.

Die Kalibrierstabe ausziehen und montieren Sie die Messkopfe an den Kali-
briergestangen. Positionieren Sie die Messtafel vor der Fahrerkabine senk-
recht zur Mittellinie des Fahrzeugs. Klicken Sie [OK] O
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Bewegen Sie das Gerat, bis die richtigen Abstande erreicht sind (die blauen Justierpfeile ver-
schwinden und die Abstandswerte werden grin).

Senken Sie die FlulRe ab und stellen Sie sicher, dass die Plattform waage-
recht steht. Verwenden Sie die Stellschrauben der Fiie, um die Plattform @
zu justieren. o

Klicken Sie auf [OK]
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Drehen Sie die Plattform, bis die Winkelanzeige grin wird. Klicken Sie [OK]
oK

Stellen Sie die Hohe auf dm Target entsprechend den Fahrzeugkonfigura-
tionen ein, die in Tech Tool angegeben sind.

Bei der Einstellung der Hohe ist darauf zu achten, dass der gelbe bzw.
blaue Pfeil mit der Unterkante der Messtafel Gbereinstimmt.

9. | Positionierung abgeschlossen. Jetzt kann die Kalibrierung in Tech Tool gestartet werden.
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17.2 Vermessung bei Einzelplatine Kalibrierstand

Klicken Sie im Hauptfenster von I-Track auf [Adas/Safety system calibra- ¢
tion] (Kalibrierung des ADAS/Sicherheitssystems) S EED

safety calibration

Wahlen Sie die Kalibrierung [FLS/LPOS]
oder [FLR/FLC]
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17.21  FLS/LPOS

Wahlen Sie [FLS/LPOS] kalibrieren und driicken Sie [Next] (Weiter)

Wahlen Sie das Fahrzeugmodell und driicken Sie [OK]
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17.21.1 FLS

Wahlen Sie [FLS/LPOS] kalibrieren und driicken Sie [Next] (Weiter) @

Installieren Sie die Messkopfe auf der Kalibrierstange. Positionieren Sie die
Messtafel vor der Fahrerkabine senkrecht zur Mittellinie des Fahrzeugs.

Klicken Sie [OK]
Vergewissern Sie sich, dass die Stangen vollstandig ausgefahren oK

[ )
] sind, sodass sie auf die Anschlagringe treffen. Wenn die Mes-
sung nicht korrekt durchgefiihrt wird, sind die Messwerte falsch.

90 Bedienerhandbuch T 204 12501 — Rev B —de-DE



Kalibrierung des ADAS/Sicherheitssystems JOSAM’

Bewegen Sie das Gerat, bis die richtigen Abstande erreicht sind (die blauen Justierpfeile ver-
schwinden und die Abstandswerte werden grin).

recht steht.

Senken Sie die FulRe ab und stellen Sie sicher, dass die Plattform waage-
Klicken Sie [OK] -
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Drehen Sie die Plattform, bis die Winkelanzeige grin wird. Klicken Sie [OK]
OK .

Stellen Sie die Hohe auf dm Target entsprechend den Fahrzeugkonfigurationen ein, die in Tech To-
ol angegeben sind.

7. | Positionierung abgeschlossen. Jetzt kann die Kalibrierung in Tech Tool gestartet werden.

92 Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B —de-DE



Kalibrierung des ADAS/Sicherheitssystems JOSAM’

17.21.2 LPOS

Wahlen Sie [LPOS] und kalibrieren und driicken Sie [OK]

° Vergewissern Sie sich, dass die Stangen vollstandig ausgefahren
] sind, sodass sie auf die Anschlagringe treffen. Wenn die Mes- oK .

sung nicht korrekt durchgefiihrt wird, sind die Messwerte falsch.

briergestangen. Positionieren Sie die Messtafel vor der Fahrerkabine senk-

Die Kalibrierung erweitern und montieren Sie die Messkdpfe an den Kali-
recht zur Mittellinie des Fahrzeugs. Klicken Sie [OK] OK
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Bewegen Sie das Gerat, bis die richtigen Abstande erreicht sind (die blauen Justierpfeile ver-
schwinden und die Abstandswerte werden grin).

Senken Sie die FlulRe ab und stellen Sie sicher, dass die Plattform waage-
recht steht. Verwenden Sie die Stellschrauben der Fiie, um die Plattform @
zu justieren. o

Klicken Sie [OK]
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Drehen Sie die Plattform, bis die Winkelanzeige griin wird. Klicken Sie [OK]
oK

Stellen Sie die Hohe auf dm Target entsprechend den Fahrzeugkonfigura-
tionen ein, die in Tech Tool angegeben sind.

Bei der Einstellung der Hohe ist darauf zu achten, dass der gelbe bzw.
blaue Pfeil mit der Unterkante der Messtafel Gbereinstimmt.

7. | Positionierung abgeschlossen. Tech Tool kann nun gestartet werden.
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17.2.2 FLR/FLC

Wahlen Sie [FLR/FLC] kalibrieren und driicken Sie [Next] (Weiter)

° Vergewissern Sie sich, dass die Stangen vollstdndig ausgefahren sind, sodass sie auf die An-
] schlagringe treffen. Wenn die Messung nicht korrekt durchgefiihrt wird, sind die Messwerte
falsch.

Wahlen Sie das Fahrzeugmodell und dricken Sie [OK]
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17.2.21 FLR

Wahlen Sie [FLR] und kalibrieren und driicken Sie [OK]
OK ;

Messen Sie den Abstand von der Mitte des Radargehause zum Boden. Geben Sie den Wert in das
Feld ein.

3. | Driicken Sie [OK].
OK ;
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Positionieren Sie die Messtafel vor der Fahrerkabine senkrecht zur Mittelli-

nie des Fahrzeugs.
Klicken Sie [OK] —

Senken Sie die FuRe ab und stellen Sie sicher, dass die Plattform waage-
recht steht. Verwenden Sie die Stellschrauben der FliRe, um die Plattform @
zu justieren. 5

Klicken Sie [OK]
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Drehen Sie die Plattform, bis die Winkelanzeige griin wird. Klicken Sie [OK]
OK ;

Stellen Sie die Hohe auf dm Target entsprechend den Fahrzeugkonfigurationen ein, die in Tech To-
ol angegeben sind.

8. | Positionierung abgeschlossen. Tech Tool kann nun gestartet werden.
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17.2.2.2 FLC

Wahlen Sie [FLC] und kalibrieren und driicken Sie [OK]
OK g

tionieren Sie die Messtafel vor der Fahrerkabine senkrecht zur Mittellinie

Die Kalibrierung erweitern und montieren Sie die Messkopfe an den. Posi-
des Fahrzeugs. Klicken Sie [OK] O
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Bewegen Sie das Gerat, bis die richtigen Abstande erreicht sind (die blauen Justierpfeile ver-
schwinden und die Abstandswerte werden grin).

Senken Sie die FulRe ab und stellen Sie sicher, dass die Plattform waage-
recht steht. Verwenden Sie die Stellschrauben der FiiRe, um die Plattform @
zu justieren. o

Klicken Sie [OK]
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Drehen Sie die Plattform, bis die Winkelanzeige grin wird. Klicken Sie [OK]
OK

Stellen Sie die Hohe auf dm Target entsprechend den Fahrzeugkonfigura-
tionen ein, die in Tech Tool angegeben sind.

Bei der Einstellung der Hohe ist darauf zu achten, dass der gelbe bzw.
blaue Pfeil mit der Unterkante der Messtafel Gibereinstimmt.

7. | Positionierung abgeschlossen. Tech Tool kann nun gestartet werden.
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18 Kalibrierung des ADAS Targets

Die Kalibriertafel muss einmal pro Woche oder nach einer Neuinstallation justiert werden.

LPOS-Kalibrierung mit hoher Einstellung (2000 mm)

1. | Stellen Sie die Messtafelhdhe ein, indem Sie die Kurbel im Uhrzeigersinn drehen.

Stellen Sie die Messtafelhdhe so ein, dass sich der kleine gelbe Pfeil genau
auf Hohe der Unterkante des roten Messtafelhalters befindet.

Uberpriifen Sie die Héhe des Ziels, indem Sie von der Unterkante des zweiten schwarzen Qua-
drats auf dem Ziel bis zum Boden messen.
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LPOS-Kalibrierung mit niedriger Einstellung (1050 mm)

1. | Stellen Sie die Messtafelhdhe ein, indem Sie die Kurbel gegen den Uhrzeigersinn drehen.

Stellen Sie die Messtafelhdhe so ein, dass sich der kleine blaue Pfeil genau
auf Hohe der Unterkante des roten Messtafelhalters befindet.

Uberpriifen Sie die Héhe des Ziels, indem Sie von der Unterkante des zweiten schwarzen Qua-
drats auf dem Ziel bis zum Boden messen.
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19 Wartung des magnetischen Radadapters

19.1 RegelmaRige Wartung

Einmal im Monat

+ Uberpriifung auf sichtbare Schaden
» Ziehen Sie die Muttern nach Bedarf an.

* Reinigen Sie die Magnetfilie von Metallstaub.

Einmal im Jahr

+ Uberpriifen der Referenzachse Ersetzen, falls abgenutzt.

Reinigen eines MagnetfuBes

19.2 Reparieren

Die Referenzachse austauschen

Entfernen Sie alle groferen metallischen Gegen-
stdnde wie Muttern von der Innenseite des Fulles.

Blasen Sie den Magnetful® und die Innenhiilse mit
Druckluft von Schmutz frei. Seien Sie um den Ma-
gneten herum und im Spalt zwischen den Magne-
ten und der Innenhllse besonders vorsichtig.

Entfernen Sie die beiden Schrauben, mit denen
die Referenzachse am Rahmen befestigt ist.

Ersetzen Sie die abgenutzte Referenzachsbau-
gruppe durch das neue Bauteil und bauen Sie sie
in umgekehrter Reihenfolge wieder zusammen.
Entsprechend festziehen.

Ersetzen einer Innenhiilse eines MagnetfuBes
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Wartung des magnetischen Radadapters

Nehmen Sie den Radadapterfufl vom Rahmen ab
und stellen Sie ihn auf den Kopf.

Prifen Sie, ob die Polarisierung der 4 Magnete
deutlich markiert ist, wie in der Abbildung gezeigt.
Ist dies nicht der Fall, missen Sie die Magnete
markieren, um den Magnetful® wieder korrekt
montieren zu kdnnen.

Vorsicht
Gefahr: Achten Sie darauf, dass Sie

den MagnetfuB mit der richtigen Po-
larisierung der Magnete wieder mon-
tieren. Jeder andere Magnet sollte
mit seinem Nordpol nach aulen wei-
send ausgerichtet sein. Ein einzelner
Magnet mit falscher Polarisierung
macht das Magnetsystem des ge-
samten FuBes kraftlos.

Gefahrdung: Ein einzelner Magnet mit
falscher Polarisierung macht das Ma-
gnetsystem des gesamten Fules
kraftlos.

Gefahrenvermeidung: Achten Sie dar-
auf, dass Sie den Magnetful mit der
richtigen Polarisierung der Magnete
wieder montieren.

Legen Sie das Bein mit dem Magnetful3 nach un-
ten auf eine ebene Flache.

Entfernen Sie die 4 Schrauben, mit denen der Ma-
gnetful’ befestigt ist.

Offnen Sie vorsichtig die MagnetfuBbaugruppe
und setzen Sie die Hilse wieder ein.

In umgekehrter Reihenfolge wieder
zusammenbauen.

106

Bedienerhandbuch

T 204 12501 — Rev B —de-DE



Wartung der reibungsarmen Platte JOSAM’

20 Wartung der reibungsarmen Platte
20.1 Vorbeugende Wartung

Einmal pro Woche
» Prifen Sie, ob sichtbare Schaden vorhanden sind und ob sich die reibungsarme Platte frei dreht.

Kugellager austauschen

1. Entfernen Sie die Schraube, den Sitz und den O-Ring.

2. Entfernen Sie die Kugellager.
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3. Ersetzen Sie sie durch neue Kugellager.
Schmieren Sie beim Austausch der Kugellager mit Q8 Rembrant EP2
oder:
Schmierfett -APS2 (fir Kugellager)
Castrol Gummischmierfett (fiir V-Schiene).

4. Setzen Sie beim Zusammenbau des Deckels den neuen O-Ring, den Sitz und die Schraube wieder
ein.

108 Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B —de-DE



Wartung des Messkopfes JOSAM’

21 Wartung des Messkopfes

A Ladeanschluss
B Detektor
C Schutzabdeckung
D Wasserwaage
o Wenn das Messgerat auBeren Einflissen ausgesetzt ist (Tropfen usw.), siehe 21.3 Kalibrierung

1
e

Gefahr: Der Laser kann NICHT vor Ort ersetzt werden.
Gefahrdung: Falsche Vermessungen und Messgeratbeschadigungen.

Gefahrenvermeidung: Alle Wartungsarbeiten missen von autorisierten Technikern im Werk des
Herstellers durchgefiihrt werden.

21.1 Tasten und LEDs auf dem Messgerat

Der Messkopf wird mit der ON/OFF-Taste eingeschaltet und sollte eingeschaltet bleiben. Schlielen Sie
das Gerét an ein Ladegerat an (A), wenn Sie es nicht benutzen.
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21.2 RegelmaRige Wartung

Einmal pro Woche
» Wischen Sie die Detektorlinse mit einem trockenen, sauberen Tuch ab.
» Vergleichen Sie die Messkopfe

Batterie
Die Messkdpfe werden mit Lithium-lonen-Batterien geliefert. Wenn das Steuergeréat nicht benutzt wird,
muss es am Anschluss des Ladegerats angeschlossen werden.

Q

Gefahr: Lithium-lonen-Batterien sind nicht umweltfreundlich und miissen gemaR den ort-
lichen Vorschriften entsorgt werden.

Gefahrdung: Gefahrlich fiir die Umgebung

Gefahrenvermeidung: Lithium-lonen-Batterien miissen gemaR den ortlichen Vorschriften ent-
sorgt werden.

A,

Gefahr: Das Aufladen ist nur in einer Werkstattumgebung erlaubt.
Gefahrdung: Das Aufladen ist nur in einer Werkstattumgebung erlaubt.

Gefahrenvermeidung: Aufladung in der Bliroumgebung.

Fehlersuche
Falls Probleme auftreten, gibt es mehrere Méglichkeiten zur Diagnose des Systems.

Klicken Sie fur den Zugriff auf diese Systeme [Setup] im I-track Il-Plug-in.
Wahlen Sie anschlieRend [Calibration] (Kalibrierung). EE=TEEEs

Klicken Sie fur den Zugriff auf diese Systeme [Setup] im I-track Il-Plug-in. m
Der Messkopf hat eine Fehlfunktion.

Symptome:

» Die gelbe LED hat eine Fehlfunktion.

» Die grtine LED blinkt langsamer als normal.

Um das Problem zu I6sen: Starten Sie die Einheit neu. Wenn das Problem weiterhin besteht, senden Sie
den Messkopf zum Austausch an den Kundendienst.

Reflexionen

Gehen Sie zur Behebung von Problemen mit der Laserstrahlerfassung wie folgt vor.

Klicken Sie zum Aufrufen der Reflexionstests auf [Diagnose] B

&
Klicken Sie dann auf das Symbol fiir die Einheit, die Sie auf Reflexion testen mdchten. Z. B.
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Serial number 90000
Measuring unit side Left
Number of reflexes in the front 3
Number of reflexes in the rear 3
Distance to front scales 6.0
Distance to rear scales 16.0
Toe 0.0
Version 1234

© & &

Receiver test 90000 Recsiver test 90001 Deviation

Normalerweise sollten 3 Reflexionen auf der Vorder- und 3 auf der Riickseite vorhanden sein.

Wenn es mehr als 3 Reflexionen in jede Richtung gibt, kdnnte sich anderes reflektierendes Material im
Weg des Laserstrahls befinden. Decken Sie das reflektierende Material ab oder entfernen Sie es, und fiih-
ren Sie den Empfangertest noch einmal durch.

Bei weniger als 3 Reflexionen in jede Richtung sieht der Laserstrahl die Targets nicht.

Daflir kann es mehrere Ursachen geben. Defekte oder verschmutzte Targetreflektoren, ein Hindernis fir
den Laserstrahl oder defekte Gerate.

Die Schaltflachen [Reflections] (Reflexionen und [Deviation] (Abweichung) sind in erster Li-
nie flir Servicezentren gedacht, um Probleme an den Messkdpfen zu beheben.

21.3 Kalibrierung

Um sicherzustellen, dass sich die Systemgenauigkeit innerhalb der zuldssigen Grenzen bewegt, missen
die Messkopfe regelmalig kalibriert werden.

Benotigte Werkzeuge:

» Sicherungsexzenter JT31117

A Gefahr: Fiir alle Kalibrierungen wird unbedingt hochste Prazision vorausgesetzt. Fehler
beim Kalibriervorgang fiihren zu falschen Messwerten.
Gefahrdung: Fehler beim Kalibriervorgang fuhren zu falschen Messwerten.

Gefahrenvermeidung: Fiihren Sie die Kalibrierung sehr genau durch.

1. | Zum Aufruf des Kalibrierungsmodus klicken Sie auf [Setup] (Einrichtung).
Setup

Vergleich der Messgerate
Vergleichen Sie vor der Kalibrierung immer die Messgerate miteinander.
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3. | Klicken Sie auf [Compare units] (Gerate vergleichen). m

4.
Montieren Sie den Radadapter auf der linken Seite einer nicht gelenkten Achse. Der Abstand zur
Targetskala sollte in beiden Richtungen mindestens 3 Meter betragen.
Stellen Sie sicher, dass die Achse NICHT aufgebockt ist.
Gerat 1

5. | Montieren Sie den ersten Messkopf in der inneren Nut der Radadapterachse.

6. | Legen Sie die Wasserwaage mittig auf das Messgerat. o

7. | Driicken Sie auf dem Messgerat auf OK.

Die Ergebnisse flr das erste Gerat werden angezeigt.

Gerat 2

9. | Wechseln Sie nun zur Messeinheit Nummer 2, wobei Sie jedoch an demselben Rad arbeiten.

10. | Legen Sie die Wasserwaage mittig auf das Messgerat.

11. | Dricken Sie auf dem Messkopf auf OK, um die Werte fiir das Gerat 2 zu erhalten.

112 Bedienerhandbuch T 204 1 2501 — Rev B —de-DE



Wartung des Messkopfes

JOSAM®

12.

Die Ergebnisse fur das zweite Gerat werden angezeigt.

“OId calibration value:

MNew calibration value:

13.

0.00
0.10

AW Ccalibration is OK.

Die Software zeigt nun die Differenz zwischen dem ersten und dem zweiten Gerat an.

21.4 Spurkalibrierung

1

o Die Achse darf nicht aufgebockt sein.

Das Menu der Spurkalibrierung dient der Kalibrierung der Spurwinkelfunktion in den Messképfen. Montie-
ren Sie den Radadapter und den Messkopf auf der linken Seite einer nicht gelenkten Achse. Der Abstand
zur Targetskala sollte in beiden Richtungen mindestens 3 Meter betragen.

1. | Klicken Sie in der Software auf [Calibrate Toe] (Spur kalibrieren)

Die Software zeigt das Fenster fiir die Spurkalibrierung an.
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3.
Stellen Sie das Gerat so ein, dass die obere Blase anzeigt, dass der Messkopf waagerecht ist.
4 Arretieren Sie den Messkopf an der Referenzachse des Radadapters, indem Sie den Sicherungs-
" | exzenter festziehen.
5. | Dricken Sie auf dem Messkopf auf OK, um die Werte fiir das Gerat zu erhalten.
6 Lésen Sie den Messkopf an der Referenzachse des Radadapters unter Zuhilfenahme des
" | Sicherungsexzenters.
7.
Drehen Sie die Messeinheit um 180°, bis sie auf dem Kopf steht.
8. | Stellen Sie das Geréat so ein, dass die obere Blase anzeigt, dass der Messkopf waagerecht ist.
9 Arretieren Sie den Messkopf an der Referenzachse des Radadapters, indem Sie den Sicherungs-
" | exzenter festziehen.
10. | Driicken Sie auf dem Messgerat auf OK, um die Werte flir das Gerat zu erhalten.
“Clld calibration value: 0.00 n
New calibration value: 0.10
11.

n Calibration is OK. m

Die alten und die neuen Werte der Spurkalibrierung werden angezeigt. Der Unterschied zwischen
den beiden Messwerten sollte 1' (~0,3 mm/m) nicht Uberschreiten.

Zum Fortfahren wahlen Sie hier unten aus:

Driicken Sie zum Kalibrieren des Messgerats [Store calibration] (Kalibrie- H
rung speichern) i

i

Achten Sie darauf, den Kalibrierungswert auch zu speichern.
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Dricken Sie zum Zurticksetzen der Kalibrierung auf die Standardwerte auf
[Restore factory calibration] (Werkskalibrierung wiederherstellen).

Betragt die Differenz mehr als 1', sollte der Bediener den Kalibrierungsvor- ‘e
gang noch einmal durchfiihren.

Klicken Sie auf [Calibration menu] (Kalibrierungsmeni), um eine neue Ka-
librierung durchzuflhren.

Calibration mens
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21.5 Sturz kalibrieren

1

Die Achse darf nicht aufgebockt sein.

Das Menu der Sturzkalibrierung dient der Kalibrierung der Sturzwinkelfunktion in den Messkdpfen. Fihren
Sie zu diesem Zweck eine Sturzmessung durch. Die gleiche Messung ist dann mit einem um 180° horizon-
tal gedrehten Messkopf zu wiederholen.

Klicken Sie im Kalibrierfenster auf [Calibrate camber] (Sturz kalibrieren). h

Calibrate camber

2.
Stellen Sie das Gerat so ein, dass die integrierte Blase anzeigt, dass der Messkopf waagerecht ist.
3. | Schieben Sie den Messkopf auf die Achse, bis er einrastet.
4 Arretieren Sie den Messkopf an der Referenzachse des Radadapters, indem Sie den Sicherungs-
" | exzenter festziehen.
5. | Dricken Sie auf dem Messkopf auf OK, um die Werte flr das Gerat zu erhalten.
6. | Entriegeln Sie den Messkopf durch Lockern des Sicherungsexzenters.
7.
Schieben Sie den Messkopf von der Achse und drehen Sie ihn horizontal um 180°.
8. | Schieben Sie den Messkopf wieder auf die Achse.
9. | Stellen Sie das Geréat so ein, dass die Blase anzeigt, dass der Messkopf waagerecht ist.
10. | Driicken Sie auf dem Messgerat auf OK, um die Werte flir das Gerat zu erhalten.
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0Old calibration value: 0.00

New calibration value: 0 67

11.

Recommendations: Recalibrate again.

s

Chibwaton men Fice o factrory caiibration

Die alten und die neuen Werte der Sturzkalibrierung werden angezeigt. Der Unterschied zwischen
den beiden Messwerten sollte 2' (=0,6 mm/m) nicht Uberschreiten.

Zum Fortfahren wéahlen Sie hier unten aus:

Driicken Sie zum Speichern der Kalibrierung im Messkopf auf [Store cali- H
bration] (Kalibrierung speichern). I

o Achten Sie darauf, den Kalibrierungswert auch zu speichern.

1

Dricken Sie zum Zurticksetzen der Kalibrierung auf die Standardwerte auf
[Restore factory calibration] (Werkskalibrierung wiederherstellen).

Betragt die Differenz mehr als 2', sollte der Bediener den Kalibrierungsvor- 0
gang noch einmal durchfiihren. b

Klicken Sie auf [Calibration menu] (Kalibrierungsmeni), um in das Menii
~Kalibrierung“ zuriickzukehren.
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22 Fehlermeldungen und -anzeigen

Die folgenden Fehlermeldungen kénnen im Messfenster erscheinen.

Warning

Values out of bounds, please redo the measurement

Wenn die Meldung ,Werte aul3erhalb des zuldssigen Bereichs. Bitte wiederholen Sie die Messung* er-
scheint, ist bei der Vermessung ein Fehler aufgetreten. Bitte Uberpriifen Sie Folgendes:

+ Uberpriifen Sie, dass das Lenkrad geradeaus zeigt.

+ Uberpriifen Sie, dass der Abstand zwischen dem Messgerat und den Skalen vor und nach der Rolle
Uber 1,5 Meter betragt.

+ Uberpriifen, dass die TAG-Achse i.O. ist
» FuUhren Sie Reflexionstests in Diagnose durch, siehe 21.2 RegelmaRige Wartung, Seite 110
» Bei Verwendung von mobilen Skalen stellen Sie sicher, dass die Kalibrierung durchgefiihrt wurde

Das Mittellinien-Tool ist nicht korrekt positioniert.

Right measuring head not on correct axle
Please check pasition

ox

Bei Meldung Rechter Messkopf nicht auf der richtigen Achse. Bitte priifen Sie die Position, Anzeige, priifen
Sie die Stellung des Messgerats
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Heads not on selected axle!

Continue

Abort

Wird die Meldung Kopf nicht auf ausgewahlter Achse! Angezeigt, dann tberprifen Sie die Messkdpfe.

MW Das Symbol weist den Benutzer darauf hin, dass kein Kontakt zwischen dem Target und dem

Messkopf besteht.

W Sobald das rote Kreuz nicht mehr angezeigt wird , hat der Messkopf mit den Targets Kontakt

aufgenommen.

Wenn Sie dieses Symbol sehen, bedeutet dies, dass Sie entweder nicht Uber die rich-
tigen Gerate verfiigen, um das ausgewahlte Fahrzeug zu vermessen, oder dass Sie
vergessen haben, der Software mitzuteilen, welche Geréte Sie in Ihrer Werkstatt ha-
ben. Gehen Sie auf die Einstellungen zurtick und prifen Sie [Laser System -> Equip-

ment] (Laser-System -> Gerate) Taf.
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